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TÁVÉRZÉKELÉS A LECHNER TUDÁSKÖZPONTBAN

Építészeti támogatás Térségi tervezés

• 1-2 cm
• CAD, IFC, BIM
• pont/m2?

• 10-20 cm
• GIS, CAD
• pont/m2! (m/px)



• Általános feladatok
– Térképezés

– 3D modellezés

– Ortofotózás

• Eseti feladatok
– Felszínborítás

– Beépítettség

– Mozgástörténet 

TÁVÉRZÉKELÉS A LECHNER TUDÁSKÖZPONTBAN

Építészeti támogatás Térségi tervezés



TÉRSÉGI TERVEZÉS
Sentinel/Landsat
beépítettség-vizsgálat
zöldövezet-monitoring

belvízelöntés-veszélyeztetettség
felszínborítás

Egyéb..
domborzat

felszínmozgás



RÉSZLETESSÉG

• távérzékelési 
módszerekkel

• nagy területről
• automatizáltan
• LOD2.1

– oldalfal
– tetősíkok



PILOT
DJI PHANTOM 4

Súly: 1380 g
Max. sebesség: 72 km/h
Repülési idő: 28 perc
Egy repüléssel felmérhető terület: ~62 500 m2

Pozicionálás: GPS, barométer, ultrahangos szenzor, sztereokamera



3D KÉPALKOTÁS



KISFORMÁTUMÚ FOTOGRAMMETRIA?

• Agisoft Photoscan

• StreetFactory

• Skyline Photomesh

• Pix4D

• UasMaster



KISFORMÁTUMÚ FOTOGRAMMETRIA?

?



RÉSZLETES ÉPÜLETMODELLEZÉS

• Műemlékvédelem



RÉSZLETES ÉPÜLETMODELLEZÉS



LOD2 – LOD3 ÉPÜLETMODELLEZÉS
• Épületmodellezés (Gellért-hegy, Citadella)



VÁROS(RÉSZ)-MODELLEZÉS

• Városmodellezés (város ≠ sok épület)



VÁROS(RÉSZ)-MODELLEZÉS



VÁROS(RÉSZ)-MODELLEZÉS

+ 3D építésügyi rendszer
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• településkép-védelem
• szolárkataszter, napenergia-potenciál
• robbanásmodellezés
• önkormányzati létesítmény-gazdálkodás
• településtervezési ütközésvizsgálat
• lefolyásvizsgálat
• hőkamerás felvételezéshez 3D információk
• átjátszóállomás-potenciál
• smart city megoldások
• városi hősziget-térképezés
• zajszennyezés-térképezés
• árvíz-elöntés
• kéménykataszter
• fakataszter
• változáskövető energiaigény modellezés

ALKALMAZÁSI LEHETŐSÉGEK



3D ÉPÜLETDETEKTÁLÁS

kézi javítás

LOD2 épület = pontfelhő + körvonal

• félautomatizált
• kézi javítás

LOD2 város = sok pontfelhő + sok körvonal



3D ÉPÜLETDETEKTÁLÁS



3D ÉPÜLETDETEKTÁLÁS



3D ÉPÜLETDETEKTÁLÁS



3D ÉPÜLETDETEKTÁLÁS
RANSAC (Random Sample Consensus)

Px = a testre vetíthető, σx szóráson belüli, legalább nx számú pont
x = henger, kúp, gyűrű, sík
Px > P1,2,…,y



Riegl RiCOPTERDelair Tech-18

• Riegl VUX-X
• LiDAR
• LOD3
• 1 km2 / repülés

• DT-3band sensor
• fotogrammetria
• LOD2
• 4,5 km2 / repülés

A JÖVŐ



A JÖVŐ

London Rue de Paix



+1



Köszönöm a figyelmet!
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