TIMON projekt
Jaték a lehetbségekkel

Nyogéri Gabor GeoX Kft.
Prajczer Tamas, GeoX Kft.
Mandi-Nagy Péter, AntaresNav Kft.






<)

TIMON

Enhanced real TIme services for an optimised
multimodal MObility relying on cooperative
Networks and open data

= PEUStO Iskra  Z Fraunhofer @ S ScraperWiki

Deustu ko Unibertsitatea Iskra MIS ESK

;:.u.fno. podjetje p—_— f\/\/\\ -
P 9GeoX  Crrer @NAE. ¢ tasswow

[=]#c[s]
A TIMON projekt az Eurépai Unié Horizont 2020 kutatas-fejlesztési és innovacioé - ; “
=]
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Date of measurements: 2015.10.30 - 2016.01.31.
Total number of samples: 719 293

Location: Budapest, Hungary
Base map: ©GeoX - DSM-10

Visualizations: ©GeoX, 2016.02.09.
Music: Stellardrone - Billions and Billions

Map legend
Stalled in severe congestion, frequent speeding-up from low speed

pras s Low level of advancing in congestion, dynamic speeding-up
Medium congestion, dense urban environment, medium level speeding-up
AVERAGE Average move, effective driving, continuous course in urban envirnonment
Economical drive in urban environment
ECONOMICAL Economical drive outside of built-up areas

Highways with moderate speed, effective energy consumption

% GEO www.geox.hu
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Hogyan generaljunk ertéket a millionyi adatbol?
Veszélyes ivek azonositasa
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Az Ut vonalvezetése Sebességeloszlas
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Hogyan generaljunk ertéket a millionyi adatbol?
Veszélyes ivek azonositasa

Ivek sugara és a balesetek gyakorisaga
kozotti kapcsolat
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Legend

Recorded traveling speeds (km/h)
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Legend

—— Road network

Curves detected from YOURS routing service (OSM)
e Curves detected from AnatresNav routing service (GeoX DSM-10)
s YOURS - AntaresNav common curves
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Hogyan generaljunk ertéket a millionyi adatbol?
Veszélyes ivek azonositasa
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Az utazasi sebesség és az ivek parameéterei
(sugar, szog) kozotti kapcsolat



Sebességeloszlas az ivekben

On-line terkeép
a CartoDB-n!

AVERAGE SPEED, KM/H

www.geox.hu
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Hogyan generaljunk ertéket a millionyi adatbol?
Veszélyes ivek azonositasa

A 60kmh K40 ki @

A 50 km/h

X

A 50km/h @

A korlatozasok és a valosag kozotti kapcsolat
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Hogyan generaljunk ertéket a millionyi adatbol?
Veszélyes ivek azonositasa
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A korlatozasok és a valosag kozotti kapcsolat



Legend

Overspeeding rate
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Maps: © GeoX; © FOMI
Data: © AntresNav; © GeoX




Overspeeding rate
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, Maps: © GeoXN¢-FOMI
./ Data: © AntresNay &>GeoX




Rate of overspeeding

Legend

County bordert

Road network

Rate of overspeeding (%)




Curve id
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Center lat
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Center long Radlus (m)
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Hogyan generaljunk ertéket a millionyi adatbol?
Veszélyes ivek azonositasa
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Ivfelismeré Optimalis sebesség Sebességre vonatozoé
algoritmus megallapitasa figyelmeztetések

Az 0j modul figyelmezteti a vezetét,
ha az , atlagosnal” gyorsabban halad az ivekben

www.geox.hu; www.antaresnav.hu
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Mapping & Navigation SDK
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Hogyan tovabb navigacio?

TeleAtlas, Navteq DSM-10 Y
T 2003
2005 |k=@
2008 Q
2009 & % 9 2009

112 on-board navigacio

Navigacio szolgaltatasokkal



llyen is lehetne a navigacios rendszer

NBYIgsCiér amdinakgkior)
Helyszinek (real-time, marker)
Sebességeloszlas (on-line, vektor/TMS)
Uthalézat (off-line, vektor)
Erdé réteg (on-line, vektor)
AddpbédKédp (@ifi-line, vekton)

FOMI ortofotd (on-line, WMS, TMS)




Antares Maps&Navigation SDK

Az Antares Maps & Navigation SDK egy olyan
altalanos jellegd, szolgaltato fliggetlen térképi és
navigacios szoftver komponens, amely
segitségével szabvanyos térképi és
utvonaltervezd szolgaltatasokra
épithetd egyedi navigacios rendszer.

LV e Q34 uos

Tamogatott platformok:
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Antares Maps SDK

Online/offline
— Vektoros térképek (MapBox Vector Tiles szolgaltatasok)
— Raszteres térképek (WMS, TMS, egyedi szolgaltatasok)
Vektoros térképi rétegek hozzaadasa
— KML, GeoJSON, CSV, Shp

Térképi elemek kdzvetlen hozzaadasa
— Pont, vonal, poligon, markerek

Cserélhet6 és modosithato térképstilusok
— nappali, éjszakai, egyedi
Felhasznaloi interakciok kezelése
Helymeghatarozas kezelése

Egyszer(l integralhatdsag




Antares Navigation SDK

Tetsz6leges utvonaltervezd szolgaltatas csatolasa
— Sajat utvonaltervez6 motor
— Kils6 szolgaltatasok (pl. TomTom, HERE, MapBox)
— Egyedileg elkészitett utvonaltervek
Szobeli és szimbolum alapu navigacios utasitasok
Hasznos informaciok
— Megérkezési id6, tavolsag a célig, stb.
Automatikus ujratervezés
Csatlakozas egyedi rendszerekhez »m oib ““#

— APl minden utvonal eseményhez e © AntaresNav

Egyszer( integralhatdsag . Mg;]ox % r}:ﬁﬁv
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Antares Maps&Navigation SDK




Miért jar a pezsgd?



Koszonjuk a figyelmet!

Wwww.geox.hu
WWwWw.antaresnav.hu

Az AntaresNav Maps & Navigation SDK a TIMON Maps & Navigation SDK kiegészitése, amely a TIMON projekt
keretében készilt ( )

A TIMON projekt az Eurépai Unié Horizont 2020 kutatas-fejlesztési és innovacié programjaban kapott tdmogatast
(tamogatasi szerz6dés: 636220)


http://www.timon-project.eu/

