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Hogyan generáljunk értéket a milliónyi adatból?

Veszélyes ívek azonosítása

Az út vonalvezetése Sebességeloszlás



Ívek sugara és a balesetek gyakorisága

közötti kapcsolat

Hogyan generáljunk értéket a milliónyi adatból?

Veszélyes ívek azonosítása







Az utazási sebesség és az ívek paraméterei

(sugár, szög) közötti kapcsolat

Hogyan generáljunk értéket a milliónyi adatból?

Veszélyes ívek azonosítása



On-line térkép

a CartoDB-n!

Sebességeloszlás az ívekben

www.geox.hu



A korlátozások és a valóság közötti kapcsolat

Hogyan generáljunk értéket a milliónyi adatból?

Veszélyes ívek azonosítása



Hogyan generáljunk értéket a milliónyi adatból?

Veszélyes ívek azonosítása

A korlátozások és a valóság közötti kapcsolat











Az új modul figyelmezteti a vezetőt, 

ha az „átlagosnál” gyorsabban halad az ívekben

Hogyan generáljunk értéket a milliónyi adatból?

Veszélyes ívek azonosítása

www.geox.hu; www.antaresnav.hu

Ívfelismerő
algoritmus

Sebességre vonatozó 

figyelmeztetések

Optimális sebesség

megállapítása





WP6

Mapping & Navigation SDK
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Hogyan tovább navigáció?

TeleAtlas, Navteq
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DSM-10

112 on-board navigáció

Navigáció szolgáltatásokkal



Ilyen is lehetne a navigációs rendszer

Navigáció  (on-line, vektor) 

Helyszínek (real-time, marker)

Sebességeloszlás (on-line, vektor/TMS)

Úthálózat (off-line, vektor)

Erdő réteg (on-line, vektor)

Alaptérkép (off-line, vektor)

FÖMI ortofotó (on-line, WMS, TMS)

Alaptérkép (on-line, vektor)

Új navigáció (on-line, vektor)



Antares Maps&Navigation SDK

Az Antares Maps & Navigation SDK egy olyan 
általános jellegű, szolgáltató független térképi és 
navigációs szoftver komponens, amely    
segítségével szabványos térképi és 
útvonaltervező szolgáltatásokra 
építhető egyedi navigációs rendszer.

Támogatott platformok:



Antares Maps SDK

• Online/offline 

– Vektoros térképek  (MapBox Vector Tiles szolgáltatások)

– Raszteres térképek (WMS, TMS, egyedi szolgáltatások)

• Vektoros térképi rétegek hozzáadása

– KML, GeoJSON, CSV, Shp

• Térképi elemek közvetlen hozzáadása 
– Pont, vonal, poligon, markerek

• Cserélhető és módosítható térképstílusok 
– nappali, éjszakai, egyedi

• Felhasználói interakciók kezelése

• Helymeghatározás kezelése

• Egyszerű integrálhatóság



Antares Navigation SDK

• Tetszőleges útvonaltervező szolgáltatás csatolása
– Saját útvonaltervező motor

– Külső szolgáltatások (pl. TomTom, HERE, MapBox)

– Egyedileg elkészített útvonaltervek

• Szóbeli és szimbólum alapú navigációs utasítások

• Hasznos információk 
– Megérkezési idő, távolság a célig, stb.

• Automatikus újratervezés

• Csatlakozás egyedi rendszerekhez 
– API minden útvonal eseményhez

• Egyszerű integrálhatóság



Antares Maps&Navigation SDK



Miért jár a pezsgő?



Köszönjük a figyelmet!

www.geox.hu
www.antaresnav.hu

Az AntaresNav Maps & Navigation SDK a TIMON Maps & Navigation SDK kiegészítése, amely a TIMON projekt 
keretében készült (www.timon-project.eu)

A TIMON projekt az Európai Unió Horizont 2020 kutatás-fejlesztési és innováció programjában kapott támogatást 
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http://www.timon-project.eu/

