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Alkalmazott szenzorok

Leica ALS-70 HP és Leica RCD 30 RGBN nagy

teljesitményd digitalis légi LIDAR szenzor beépitett
nagy pontossagu GPS/INS rendszerrel és 60 MP

mérdkameraval

Maximum Flying Height (m AGL)
Maximum Measurement Rate (kHz)
Field of view (degrees)

Roll stabilization (automatic adaptive,
degrees)

| Scan patterns (user selectable)

| Maximum Scan Rate (Hz)

Numbers of returns

[ Number of intensity measurements

| Accuracy

Storage media
Storage capacity (hours @ max
measurement rate)
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3500
500
0-75 (full angle, user adjustable)
75-active FOV
single 200
triangle 158
raster 120
unlimited
3 (first, second, third)
see graph

removable 500 GB SSD

6

4 cm elérhetd terepi felbontas
Spektralis felbontds: RGB és NIR (780 — 900 nm)
50 mm fékusztavolasu objektiv




Uj Iégi felvételezés paraméterei
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Eloallitott alapadatok

* Klasszifikalt LIDAR pontfelhd

— . . .‘II» 12
- e_‘ll' >UI' U

- =

S O
5 "'\‘).‘}3.1%'
< -

R o
~ '(.;{" "l

e A
E - - Y -
. > A -~ * :.' e
- W\t MRS o

KAROLY
ROBERT
FOISKOLA

TANERZEVELES(ES WENFELESTES
NITATCONTEZET




LIDAR adatok feldolgozasa

Adatgyiijtés Feldolgozas

FPES / AeroPlan70  ALS, FCMS

Repiilés

Tervezés

| maéd
e magassag

szkennelési
sebesség

L |atész6g
& (FOV)

repulési
sebesség

replilési savok

repilési
magassag

Terepi
Miiveletek
GPS IPASTC
DGPS bazis allomas TJ DGNSS
adatgy(jtés feldolgozas
A
Légi
Miiveletek IPAS TC
helyzeti és magasségi
adatok gy(jtése
‘GPS || helyzetiés
MU || magassagi
adatok
szkennelt adatok kinyerése
gy(ijtése
*hatétavolsag
*szkennelési szdg
’intenzitas
‘idozités

ALS Post Processor
+pontfelhd generalas
IPAS TC soutput formatum- LDI, LAS, ASCII
— svetlilet- WGS 84, UTM, egyéb felhasznal alt. meghatarozott
Bppalya «datum
feldolgozas
1 | TerraScan y
helyzet’ es E ------------------- ; ....... : -
magassagl E E g h E< _____________ ‘adatfe|OSZtaS
adatok 2l : sadatsiirliség
SassnsnsssmnEsesassasennnnnd e"enﬁmese
B s [ *kiugro pontok
LAS” fajl eltavolitasa
*tereppontok =S
levalogatasa g
*0sztalyozas 9
valos idejii *vezetékpontok =
nawgaclos || azonositasa (5
___________ adat---> S
____________ > TerraModeller
*TIN/contour
*kontroll riport
*SCN ntyers
szkennelf fajlok
Y

egyéb végtermékek
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Ortofotd workflow - SURE

Images Rifp @nFrames
e.g. from mobile phones, DSLRs or aerial cameras

Image Orientation

e.g. automatically determined using Structure from Motion

Dense 3D point clouds
using SURE, which derives up to one 3D point per pixel

Pointcloud Derivatives
e.g. subsampled clouds, meshed surfaces or true orthophotos

Image Orientation =» SURE: point clouds 4 Point cloud derivatives
e.g. automatically by Structure from Motion methods by dense image matching e.g. meshes or orthos
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Input adatok minésége - Eredmény

« LIDAR
— pontfelhé kalibralasa - fellletek szérasa nagy
— pontok savon belili, savok kdzaotti eloszlasa
— savok illesztése
— eépuletek pontjainak levalogatasa
« Legifotok, fotogrammetriai uton el6allitott outputok
— 10 cm felbontas - dense matching output pontossaga, felhasznalhatésaga
— perspektivikus torzitas merteke?
— arnyekos tertletek vertikalis torzitasa




City GML standard

Buildlng

Building Interior

LOD1

/ LOD2 \ LOD3 LOD4
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LIDAR pontfelh6
(vagy dense matching
pontfelhd!!!)

Ortofoto terkép

[ Vektorizalt Telepitésre
tetofelliletek alkalmas
feltletek

Komplex workflow - cél

Kitettség

LejtOkategoric

Solar radiation
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TetOsikok levalogatasa

CAD kornyezet Szegmentalas
- félautomatikus megoldas - eCognition
- Microstation + Terrascan/Terraphoto
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|dealis tet6feluletek

levalogatasa
GIS - delitgolas Szegmentalas
- 15-45% lejtbszog vagy sik

min. méret 1,5 — 2 m?

,zavaro” obejktumoktdl - input (GIS) retegek

mentes (tetéablak, kémény, jellemzdi alapjan a

antenna, stb.) geometriai informaciok
szegmensekhez
kapcsolasa

- hatarertékek megadasa
- szlreés

- output: vektrografikus
hatarvonalak
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arozasa

hat

& napenergia meg
(kWh/m?)
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Napelemek elhelyezese

£ : d
C% E&&Eﬂ ArcGIS bévitmény: tobbféle megkdzelités a napelemek elhelyzéséhez
(A napelemek szamanak maximalizalasa mellett)
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Tovabbi tervek

35_.;,_.. 1 fgluletelnek vektorlzalasa LIDAR adatok
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