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BEVEZETÉS

• Esettanulmány

• Módszer hatékonyságának vizsgálata 

műholdfelvételről nyert felszínborítás adatok 

alapján

• 625 km2-es terület

• Tokaj 

• Felszínborítás változásának előrejelzése 



ANYAG ÉS MÓDSZER I.

Korábbi vizsgálatok: 

o CORINE Land Cover 1:100 000

o 2000. és 2006. évi adatbázisok alapján a 2012. évi 

felszínborítás előrejelzése

o Tokaj és Debrecen környékén

o 625 km2-es mintaterület

o Magas Kappa egyezési index 





ANYAG ÉS MÓDSZER II.

 Jelenlegi vizsgálat

o Landsat 4-5, 8

o 2003 és 2009. évi adatbázisok alapján (betanítás) a 2015. évi 

felszínborítás előrejelzése (szimuláció)

o ArcGIS település maszk elkészítése 3 időpontra

o IDRISI Selva  kompozitok elkészítése, szegmentálás

o Idrisi CA-Markov, QGIS Molusce
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ANYAG ÉS MÓDSZER III.

 CA-Markov modell 

o Markov-lánc: a megelőző állapotok alapján előrejelzi a következő állapotot 

(időbeli)

o Sejtautomata (cellular automaton - CA): a teret és az időt diszkréten értelmező, 

numerikus szimulációs módszer

o transition probability matrix: annak a valószínűsége, hogy egy adott osztályba 

tartozó pixel egy adott másik osztályba tartozik a következő időpontban 
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ANYAG ÉS MÓDSZER IV.

Paraméterek megadása:

- Molusce: hatástényezők figyelembevétele (SRTM modell kivágata, utaktól 

való távolság meghatározása  további raszter bemenetek) 

- Bemeneti adatok pontossága: 100%, 85%

- Iterációk száma



EREDMÉNYEK

28 különböző output a 

hatástényezők figyelembevétele. a 

bemeneti adatok pontossága és az 

iterációk száma alapján





EREDMÉNYEK (VALIDÁLÁS)

Értékelési lehetőségek

Output raszterek + a 2015. évi műholdfelvételek alapján 

szegmentált felszínborítás térkép összehasonlítása 

o Idrisi CROSSTAB, Idrisi VALIDATE, QGIS Molusce output adatok

o Kappa egyezési index (Kstandard, Kloc, Kno)

o Kappa egyezési index osztályonként

Hibatérkép / Error map (QGIS): eltérően osztályozott területek 

feltüntetése





EREDMÉNYEK (VALIDÁLÁS)

Kategóriák

100% 

pontosság

85% 

pontosság SRTM

SRTM + 

utaktól 

való 

távolság 

(2 it.)

Erdő/facsoport 0.74 0.75 0.73 0.74

Vízborítás 0.90 0.86 0.90 0.90

Beépített terület 0.84 0.84 0.84 0.83

Művelés alatt álló terület 0.80 0.72 0.78 0.74

Gyepterület 0.60 0.63 0.60 0.58

Kappastandard 0.74 0.72 0.72 0.7037

Kappaloc 0.79 0.77 0.76 0.72

Idrisi CA-Markov QGIS Molusce



LEHETŐSÉGEK

További vizsgálat tárgya:
o Más prognosztizáló algoritmus használata
o Hatótényezők bevonása / Trial and error
o Felbontás változtatása
o Validálás terepi felméréssel alátámasztott 

adatokkal
o Tájszerkezet változásának jellemzése tájmetriai

mutatókkal



Köszönöm a figyelmet!
varga.orsolya.gyongyi@science.unideb.hu
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