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BEVEZETES

* Esettanulmany

* Moddszer hatékonysaganak vizsgalata
muholdfelvételrdl nyert felszinboritas adatok
alapjan

* 625 km?-es teriilet

* Tokaj

* Felszinboritas valtozasanak elGrejelzése



ANYAG ES MODSZER 1.

X Korabbi vizsgalatok:
o CORINE Land Cover 1:100 000
o 2000. és 2006. évi adatbazisok alapjan a 2012. évi
felszinboritas elOrejelzése
o Tokaj és Debrecen kérnyékén
0 625 km?-es mintateriilet

o Magas Kappa egyezési index




Mintatertlet




ANYAG ES MODSZER 11I.

X Jelenlegi vizsgalat
o Landsat 4-5, 8
o 2003 és 2009. évi adatbazisok alapjan (betanitas) a 2015. évi
felszinboritas elorejelzése (szimulacio)
o ArcGIS -2 telepiilés maszk elkészitése 3 idGpontra
o IDRISI Selva = kompozitok elkészitése, szegmentalas
o Idrisi CA-Markov, QGIS Molusce

maszkolas




ANYAG ES MODSZER I11.

¥ CA-Markov modell

AN

AN

o Markov-lanc: a megel3z6 allapotok alapjan eldrejelzi a kovetkezd allapotot

(id8beli)

o Sejtautomata (cellular automaton - CA): a teret és az idGt diszkréten értelmezd,

numerikus szimulacios modszer

O transition probability matrix: annak a valoszintisége, hogy egy adott osztalyba
tartozo pixel egy adott masik osztalyba tartozik a kévetkezd id6pontban

Bemeneti
raszter:

2003. évi
felszinboritast Transition
abrazol6 raszter probability

+ matrix

2009. évi
felszinboritast
abrazol6 raszter

Validalas:
. , e Osszevetés a
Szimulacio:

— valds
2015. évi , —
: — felszinboritasi
felszinboritas

adatokkal
KIA



ANYAG ES MODSZER 1V.

Paraméterek megadasa:

- Molusce: hatastényezdk figyelembevétele (SRTM modell kivagata, utaktol
valo tavolsag meghatarozasa = tovabbi raszter bemenetek)

- Bemeneti adatok pontossaga: 100%, 85%

- Iteracidk szama




28 kiill6nb6z6 output a
hatastényezdk figyelembevétele. a
bemeneti adatok pontossaga és az

iteraciok szama alapjan

EREDMENYEK

Jelmagyarazat

B Erdé / facsoport

B Vizfeliilet
Beépitett teriilet

Mezgazd. tertilet

Gyepteriilet




m Vizhoatas m Vizhoatas
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EREDMENYEK (VALIDALAS)

Ertékelési lehetGségek

X Output raszterek + a 2015. évi miiholdfelvételek alapjan
szegmentalt felszinboritas térkép 6sszehasonlitasa

o Idrisi CROSSTAB, Idrisi VALIDATE, QGIS Molusce output adatok

o Kappa egyezési index (Kstandard, Kloc, Kno)

megfigvelt pontossag - alkalmi egyezes

=

1 - alkalmi egyezes
o Kappa egyezési index osztalyonként

X Hibatérkép / Error map (QGIS): eltérGen osztalyozott teriiletek
feltiintetése
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CDTNAMEANTVIL. ATATTIINAT A Q)

Idrisi CA-Markov

QGIS Molusce

Kategoriak

100%
pontossag

85%0
pontossag

SRTM +
utaktol
valo

tavolsag
(21it.)

Erdé/facsoport

Vizboritas

Beépitett teriilet
Miivelés alatt all6 teriil
Gyepteriilet

0.74
0.90
0.84
0.80
0.60

0.75
0.86
0.84
0.72
0.63

0.74
0.90
0.83
0.74
0.58

Kappa

standard

0.74

0.72

0.7037

Kappa,,.

0.79

0.77

0.72




LEHETOSEGEK

X Tovabbi vizsgalat targya:

o0 Mas prognosztizal6 algoritmus hasznalata

o HatétényezGk bevonasa / Trial and error

o Felbontas valtoztatasa

o Validalas terepi felméréssel alatamasztott
adatokkal

o Tajszerkezet valtozasanak jellemzése tajmetriai
mutatokkal



Ko6szo6nom a figyelmet!

varga.orsolya.gyongyi@science.unideb.hu
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